UĞeną neuronovŸch sątą

Cąlem uĞeną je nastavit văhy spojeną w_{i,j} tak, aby są§ vytvăľela sprăvnou odezvu na vstupną signăl.

Zăkladną zpŰsoby uĞeną:

ffl uĞeną s uĞitelem (supervised learning)

Neuronovă są§ se uĞą srovnăvănąm aktuălnąho vŸstupu s vŸstupem poŚadovanŸm (uĞitel) a nastavovănąm vah synapsą tak, aby se snąŚil rozdąl mezi skuteĞnŸm a poŚadovanŸm vŸstupem.

@� � @� � �@ vstup vŸstup uĞitel

w_{ij} ¯˘˚ˇ CC CC CC CC CC CC CO

ffl uĞeną bez uĞitele (unsupervised learning)

Văhy spojeną se nastavują tak, aby byl vŸstup sątĹ konzistentną, tj. aby są§ poskytovala stejnou odezvu pľi stejnŸch, popľ. podobnŸch vstupnąch vektorech.

@� � @�

vstup vŸstup w_{ij} CC CC CC CC CC CC CO

Zăkladną model uĞeną { D.O. Hebb (1949)

- uĞeną bez uĞitele - "Sąla" synaptickĆho spojeną mezi dvĹma neurony se zvĹtĺą, pokud jsou oba tyto neurony aktivovăny. ZmĹna hodnoty synaptickĆho spojeną je pľąmo umĹrnĆ souĞinu vŸstupnąch hodnot aktivovanŸch neuronŰ.

(α je tzv. koe˛cient uĞeną )

w_{ij}(t + 1) = w_{ij}(t) + ffy_iy_j &% ’$ &% ’$ - - -

ææ ææ ææ ææ æææ¿s w_{ij} i j y_i yj

pevnĆ văhy uĞeną bez uĞitele LAM Hop˛eldova są§ BAM

ART1, ART2 Kohonenova są§ Neocognitron

NeuronovĆ sątĹ

uĞeną s uĞitelem

Perceptron MLP TDNN