
Obrázek 1: Ukázky IFS

Iterovaný funkčńı systém (IFS) je systém už́ıvaný k popisu některých fraktál̊u.
Jako u všech fraktál̊u jsou výsledné obrazce soběpodobné. IFS je dán množinou
transformaćı mapuj́ıćıch metrický prostor na sebe:

Φ = {ϕ1, ϕ2, . . . , ϕn}

a jejich pravděpodobnost́ı:

Π = {$1, $2, . . . , $n}.

Častým požadavkem je, aby transformace byly afinńı. 1 Taková transformace má
v Euklidově prostoru vlastnost:

d(ϕi(X)− ϕi(Y )) < s · d(X − Y ),

kde X, Y jsou libovolné body, d(X − Y ) je vzdálenost bod̊u X, Y v Euklidově
metrice, s je koeficient kontrakce a ϕi(X), ϕi(Y ) jsou transformované body X a Y .
Podle velikosti koeficientu kontrakce se dále rozlǐsuje několik typ̊u transformace:
• s < 1 : ϕi je kontrakce,
• s = 1 : ϕi je symetrie a
• s > 1 : ϕi je expanze.

Pro výpočet transformace lze využ́ıt maticového zápisu. Např́ıklad transformaci
bodu v rovině lze zapsat takto:[
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Celý obrázek pak lze zadat pouze zápisem koeficient̊u a až f všech transformaćı

a jejich pravděpodobnost́ı např́ıklad takto:

fern {

0 0 0 .16 0 0 .01

.85 .04 -.04 .85 0 1.6 .85

.2 -.26 .23 .22 0 1.6 .07

-.15 .28 .26 .24 0 .44 .07

}

1Afinńı transformace je kombinace posuvu, otočeńı, zkoseńı a změny měř́ıtka.


