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Program prezentace 

! Představení společnosti 
! Reference 
! Používané technologie 
! Možnosti uplatnění 
! Diskuse … 
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Firemní profil 

!  Vedoucí český dodavatel řídící, zabezpečovací a 
telekomunikační techniky pro dopravu. 

!  60 let tradice na železničním trhu. 

!  Plně česká společnost s průhlednou majetkovou strukturou. 

!  Roční obrat více než 200 mil. € s rostoucím trendem. 

!  AŽD Praha – 1835, AŽD Group – 3900 zaměstnanců 

!  Core business: 
"   železniční doprava 
"   silniční doprava 
"   telekomunikace 
"   metro 

!  Členství v organizacích: 
"  UNIFE  
"  UNISIG (plné členství) 

 



Firemní profil 

! AŽD zajišťuje pro své 
portfolio kompletní 
činnosti pro: 
"  R&D 
"  Projekce  
"  Výroba 
"  Instalace 
"  Údržba a servis 
"  Dlouhodobá podpora (20 let) 
"  Likvidace 

! Ostatní aktivity: 
●  Přesná elektronika – Elektronové mikroskopy (FEI)  
●  Security řešení pro budovy a věznice 



DOZ 1 GTN 

ISn IS1 IS2 ..
. 

WAN/LAN - ETMNET 

Catenary 25kV/50Hz 

Public mains 230/400V/50Hz 

UPS 
UNZ 

PZZ-EPA 

ESA11-EIP ESA11- EIP 

ABE-1 

PZZ-J 

PZZ-J PZZ-J 

ESA11- EIP 

ESA 44 ESA 44 PENET+ PENET+ 

ABE-1 

TRAIN CONTROL 
 
ATP   LS06 

 ETCS STM 
ATO  AVV 

COMPLETE SIGNALING SOLUTION 

Catenary  
25kV/50Hz or 3kV DC 

LS06 + CRV/AVV 

LS06/STM 

PZZ-J 

PZN 

RBC ETCS 



Řízení dopravy 

6 



7 



8 



MV ETCS 
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MV ETCS - pult 
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PZZ-J-TR 
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Globální Diagnostický Systém 
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Systémem GDS 
zobrazovaný přehled 
stavu technologií  
v příslušné oblasti. 



PUR-2 se třemi znaky 
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RBV-200 na loko ČD Cargo 
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Zobrazovací 
jednotka 

Ovládací 
skříňka 

Jádro 
RBJ-200 

GSM/GPS 
anténa 



GTN a ASVC 
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Systémem ASVC tečkovaně 
na JOP avizovaná 
automaticky stavěná cesta. 

Hlavní list GTN zobrazovaný 
výpravčímu po úpravách 
zbarvení informací (verze 5). 



Pobočky 

! Česká republika 
"  Praha, Ústí n.L., Plzeň, Kolín, Pardubice, 

Brno, Olomouc. 
! Slovensko 

"  Žilina, Bratislava. 
! Oblasti 

"  Výzkum a vývoj, výroba, montáž, servis. 
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REFERENCE 

Czech Republic 
"  Corridor lines incl. ERTMS L2 
"  Regional lines 
"  Metro Praha 
 

Bulgaria 
"  New factory 
"  Full production 

 
Slovakia 
"  Corridor lines 
"  Regional lines 

Poland 
"  ATP/ATO for Metro Warsaw 

Finland 
"  ATO 



MAIN REFERENCES 

Serbia 
"  Station interlocking 
"  Level crossing systems 
"  Point machines 
 

Montenegro 
"  Station interlocking 
"  Level crossing systems 
"  Automatic line block 
"  Wayside equipment 

 
Belarus 
"  Station interlocking 
"  Automatic line block 
"  Universal power supply source 

Lithuania 
"  Station interlocking systems 
"  Automatic line block 
 



MAIN REFERENCES 

Italy 
"  Cooperation on high speed Pendlolino trains 
 

Greece 
"  Level crossing systems 

 
Turkey 
"  Level crossing systems 
"  Station interlocking systems (on-going project) 
"  Automatic line block (on-going project) 
"  Wayside equipment (on-going project) 
 

India 
"  Station interlocking systems 
 

Iran 
"  Station interlocking systems 

 
 



MAIN REFERENCES 

Syria 
"  Light signals for railways  

Kazakhstan 
"  Point machines 
 

Malaysia 
"  Point machines 

USA 
"  Level crossing systems 

 
 

 
 



VAV AŽD 

! Realizace bezpečnostně kritických 
aplikací 
"  Specifický HW 
"  Specifický SW 

! Řízení technologických  
procesů  
v dopravě 

! Certifikace produktů 

21 



SW Quality Process 

22 
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Projekt ETCS 

xCMaTrajGenMngr

apLimitPos :UI_16

noMaTrajGenByATAFQuit():void

xCMaTrajGenByATAF

avF ir stRbs InT rainRoute:U I_16
avLastRbsInFrontOfTr ai nRoute:UI_16
avNewPrRcvd:BOOL=FALSE

poIsUpReal FrontInTrai nRouteFirstRbs():BOOL
poIsDownRealFrontInTrainRouteFirs tRbs( ):BO.. .
poGenFsMaTr ajUnderTrainAndExtendFsMaTr...
poIsATAFTrai nRouteAc tive():BOOL
poIsFirs tRbsInTrainRouteWithinRbsF romLrbg(.. .
poATAFCondInFrontOfTRFul fil led( ):BOOL
poATAFCondInTRFulfi lled():BOOL
poTimerStateMatchWithRbsState():BOOL
poIsTrainRouteForATAFUnass igned():BOOL
poSendSpec ialPacket58() :void
noRun(_i dRbs:UI_16):void
noPosi tionReportRecei ved():voi d
noTerminate():voi d
poQui tWi thoutPrParams():void
poQui t() :void

rcXMaTrajGenMngr

xObuTrainLoc

xIObuTrainLocQuery
ęInt erface,obsoleteĽ

getAvUpReal Fr ontRbs():UI_16
getAvUpReal Fr ontLocInRbs():U...
getAvDownRealFrontRbs():UI_16
getRbsF romLrbgCnt():UI_8
getRbsF romLrbg(_i ndex :U I_8):. ..
getRbsUnderTr ai nCnt( ):U I_8
getRbsUnderTr ai n(_index:UI_8)...

rcXIObuTrainLocQuery

xIfrCfg

x IIfrCfg
ęInterface,Facade,GlobalĽ

rcXIIf rCfg

xIXL

xIIfr Dyn
ęInterface,FacadeĽ

rcXIIf rDyn

xCMaTraj

avMaTrajTemp:UI_16
avMaTrajTypeMaTemp:xETypeMa
avRbsCntTemp:UI_8
avTypeMaTraj :xETypeMaTraj

poResetMaTr aj Temp():voi d
poEvalMaTrajTemp( ):BOOL
poEvalMaTrajTempWi thoutAssig nedToM... rcXMaTraj

xCMaTrajGenCommPr oc

poExtendFsMaTr aj ToNextRbs():voi d
tgGoToMaFs():void
tgGoToMaFsOs():void rcXMaTrajGenCommProc

ZJEDNODUäENIE:
K atribķtom triedy xCMaTraj 
pristupujķ funkcie inżch tried 
zjednoduöenżm spŰsobom - priamo 
(bez prŪstupovżch metůd). V rŠmci 
analżzi je tento spŰsob prŪstupu 
prehĺadnejöŪ a postaŤujķci.

ZJEDNODUäENIE:
V rŠmci analytickej Ťasti modelu FA 
generovania MA pristupujķ k 
statickej, dynamickej a ETCS 
infraötruktķre zjednoduöenżm 
spŰsobom nekoreöpondujķcim s 
reŠlnou implementŠciou.

xObuSoMorEntry

xINaVaMaRePrParam
ęInterfaceĽ

noResetParamPr():voi d

rcXINaVaMaRePrPar am

MaTrajGenByATAF_arc
h

xObuPr

xIPr
ęInterfaceĽ

getAvT_TRAIN():U.. .

x IPrMngr
ęInterfaceĽ

getPrActual( ):x IPr

rcXIPrMngr

xIListenerForPr
ęInterfaceĽ

noPosi tionReportReceived():void

xIfrEtcsNew

xIIfrEtcs
ęInterfaceĽ

rcXIIfrEtcs

ZJEDNODUäENIE:
K at ribķtu apL imitPos prist upujķ funkcie 
triedy xCMaTrajGenByATAF 
z jednoduöenżm spŰsobom - priamo (bez 
prŪstupovżch metůd). V rŠmci analżzi je 
tent o spŰsob prŪstupu prehĺadnejöŪ a 
postaŤujķci.

DOPLNIć:
do poATAFCondInFrontOfTRFulfilled(), 
a do poATAFCondInTRFulfil led() 
doplniĚ všzbu na vżluku ETCS.

Vlak poŤas beěiacej pr ocedķr y ATAF kont akt oval novķ LRBG  v dr uhej 
RBS ( napr .  na st aniŤnej koĺ aji)  - > kont r oluje sa akt ivit a vöet kżch RBS v
m noěine RBS od RBS s LRBG  po RBS s hor nou hr anicou int er valu 
skut oŤnťho Ťela vlaku,  r esp.  po najbliěöiu RBS s prŪznakom  EO A 
nakoĺ ko vöet ky t iet o RBS sa nachŠdzajķ vo VC,  do ķvahy kt or ej 
pr ipadŠ gener ovanie pr iebehu M A v rŠm ci pr ocedķr y ATAF ( v 
st avovom  diagr am e pr edchŠdzala podm ienka,  ěe vlak sa nachŠdza 
svojou hor nou hr anicou int er valu skut oŤnťho Ťela vo VC,  do ķvahy 
kt or ej pr ipadŠ gener ovanie pr iebehu M A  v rŠm ci pr ocedķr y ATAF) .

Pr vŠ RBS vo VC,  do ķvahy kt or ej pr ipadŠ 
gener ovanie pr iebehu M A v rŠm ci 
pr ocedķr y ATAF sa nachŠdza v m noěine 
RBS od RBS s LRBG  po RBS s hor nou 
hr anicou int er valu skut oŤnťho Ťela vlaku,  
r esp.  po najbliěöiu RBS s prŪznakom  EO A 
- > kont r oluje sa akt ivit a RBS od ( vrŠt ane)
pr vej RBS vo VC,  do ķvahy kt or ej pr ipadŠ 
gener ovanie pr iebehu M A v rŠm ci 
pr ocedķr y ATAF.

Vlast nost i vöet kżch RBS,  z kt or żch 
pozost Šva VC,  do ķvahy kt or ej pr ipadŠ 
gener ovanie pr iebehu M A v rŠm ci 
pr ocedķr y ATAF,  a kt or ť  sķ zŠr oveÚ v 
m noěine RBS od RBS s LRBG  po RBS s 
hor nou hr anicou int er valu skut oŤnťho Ťela 
vlaku,  r esp.  po najbliěöiu RBS s prŪznakom
EO A um oěÚujķ gener ovaĚ do nich 
jednoduchż pr iebeh Fs.

DoŤasnż pr iebeh
M A je 
konzist ent nż a 
je ho m oěnť  
pr ipŪsaĚ k 
pr iebehu M A.

Vlast nost i vlaku ( vlakovť  
dŠt a)  nie sķ vyhovujķce 
vo vzĚahu k 
vlast nost iam  RBS.
Nie sķ splnenť  podm ienky
na gener ovanie 
jednoduchťho pr iebehu Fs
- > ukonŤenie pr ocedķr y 
ATAF.

RBS je pr ir adenŠ 
niekt or ťm u vlaku.
Nie sķ splnenť  podm ienky
na gener ovanie 
jednoduchťho pr iebehu Fs
- > ukonŤenie pr ocedķr y 
ATAF.

JednŠ sa o RBS t ypu 
" pr vŠ t r aĚovŠ"  kt or ej 
st av je:
a)  " AniAni"  ( vżluka AB) ;
b)  alebo " M oěnoO s" .
Nie sķ splnenť  podm ienky
na gener ovanie 
jednoduchťho pr iebehu Fs
- > ukonŤenie pr ocedķr y 
ATAF.

I ba v prŪpade RBS t ypu " pr vŠ t r aĚovŠ"  hr ozŪ r iziko,  ěe st av t ejt o RBS 
nebude odpovedaĚ ŤasovaŤu VC ( napr .  pr i vżluke AB) .  St av RBS t ypu 
" pr vŠ t r aĚovŠ"  t ot iě nie je nijako pr epojenż na st av odchodovej VC.  Pr i 
odchodevej VC pr i zohĺ adnenŪ dŚěky zhlavia ( je dlhť )  a hodnot y ŤasovaŤa ( je
krŠt ky)  sa neuvaěuje s m oěnosĚou,  ěe st av RBS t ypu " pr vŠ t r aĚovŠ"  
r ovnż " M oěnoO s"  je spŰsobenż obsadenŪm  t ejt o RBS naöim  vlakom .
Pr i RBS ost at nżch t ypov ( " zhlavovŠ" ,  " st aniŤnŠ koĺ aj"  a " st aniŤnŠ koĺ aj s
nŠvest idlom " )  sa mŰěem e spolahnķĚ na hodnot u ŤasovaŤa VC.  St av 
t żcht o RBS je pr epojenż na st av VC.  St av " M oěnoO s"  RBS t ypu 
" st aniŤnŠ koĺ aj"  pr i krŠt kom  zhlavŪ pr it om  mŰěe byĚ spŰsobenż 
obsadenŪm  t ejt o RBS naöim  vlakom  ( pr i beěiacom  ŤasovaŤi VC) .

NejednŠ sa o RBS 
t ypu " pr vŠ 
t r aĚovŠ" ,  alebo 
ak sa jednŠ o RBS
t ypu " pr vŠ 
t r aĚovŠ"  t ak jej 
st av je 
" M oěnoFs" .

RBS nie je 
pr ir adenŠ 
ěiadnem u vlaku.

Vlast nost i vlaku ( vlakovť  
dŠt a)  sķ vyhovujķce vo 
vzĚahu k vlast nost iam  
RBS.

Pr vŠ R BS v o VC , do  ķva hy k tor e j 
pr ipadŠ  gen er ov anie pr ieb ehu MA v
rŠ mci pr oc edķr y AT AF b ola 
ide nt if ik ovan Š,  r esp.  sa 
ne nach Šdza  v r Šm c i m n oěiny  RBS  
od  RBS  s L RBG  po RBS
s hor n ou h ranic ou in ter v alu 
sk ut oŤ nťho  Ťela  vlak u,  r esp.  po 
na jbliěöiu  RBS  s p rŪzn akom  EO A.

JednŠ sa o pr vķ RBS  vo VC,
do ķvahy kt or ej pr ipadŠ 
gener ovanie pr iebehu M A v 
rŠm ci pr ocedķr y ATAF.

Pr echŠdza sa vöet kżm i RBS od RBS s LRBG  po 
RBS s hor nou hr anicou int er valu skut oŤnťho Ťela 
vlaku,  r esp.  po najbliěöiu RBS s prŪznakom  EO A,  
r esp.  cyklus sa ukonŤŪ keÔ dŰjde k ident if ikovaniu 
RBS,  kt or ej vlast nost i neum oěÚujķ gener ovaĚ do nej
jednoduchż pr iebeh Fs.

»asovaŤ VC dobehol.

Pozn. :  K lokalizŠcii vlaku 
do VC bez znalost i 
pr iebehu M A v prŪpade,
ěe nebeěŪ ŤasovaŤ t ejt o
VC nemŰěe dŰjsĚ.  V 
prŪpade jednoznaŤnej VC 
do kt or ej vie lokalizŠcia 
lokalizovaĚ vlak aj bez 
beěiaceho ŤasovaŤa 
dochŠdza v prŪpade 
nebeěiaceho ŤasovaŤa k 
zneplat neniu lokalizŠcie.

Be ěŪ Ť asov aŤ V C, d o ķv ahy ktor ej 
pr ipadŠ  gen erov anie prieb ehu MA v 
rŠ mci proc edķr y AT AF.

BOOL poIs ATAFTra inRouteAc tiv e()

V rŠmci  procedķry ATAFnedochŠdza ku generovani u zl oěenťho 
pr i ebehu FsO s do prvej  vl akovej  cest y.  DŰvodom j e,  ěe v okami hu
kedy M A dorazŪ na O BU,  mi ni mŠl ne Ťel o vl aku uě mŰěe byĚ za 
mi est om "kvŠzi  EO A" ŤŪm by doöl o k "t r i pnut i u" vl aku.
V prŪpade,  ěe sķ spl nenť podmi enky pre zl oěenż pr i ebeh FsO s,  
vl ak sa ponechŠva v SR.

FAI L( " Selhani f unkce um ist eni
vlaku do kolajist e" ) ;

O d LRBG  po hor nķ hr anicu int er valu 
skut oŤnťho Ťela vlaku m usŪ byĚ m inimŠlne 
jedna RBS.

Vyr eset ovanie doŤasnťho pr iebehu 
M A.

r bsCnt  -  poŤet  RBS od RBS s LRBG  po RBS s 
hor nou hr anicou int er valu skut oŤnťho Ťela vlaku,  
r esp.  po najbliěöiu RBS s prŪznakom  EO A.  

r bs -  I D i- t ej RBS od RBS s LRBG  po RBS s 
hor nou hr anicou int er valu skut oŤnťho Ťela vlaku,  
r esp.  po najbliěöiu RBS s prŪznakom  EO A.

f indFir st Rbs -  vyjadr uje skut oŤnosĚ Ťi doölo k
ident if ikovaniu pr vej RBS vo VC,  do ķvahy 
kt or ej pr ipadŠ gener ovanie pr iebehu M A v 
rŠm ci pr ocedķr y ATAF v rŠm ci m noěiny RBS
od RBS s LRBG  po RBS s hor nou hr anicou 
int er valu skut oŤnťho Ťela vlaku,  r esp.  po 
najbliěöiu RBS s prŪznakom  EO A.

r cXM aTr aj- >avRbsCnt Tem p++;
r cXM aTr aj- >avM aTr ajTem p[ avRbsCnt Tem p -  1]  = r bs;
r cXM aTr aj- >avM aTr ajTypeM aTem p[ avRbsCnt Tem p -  1]  = M aFs;

r cXM aTr aj- >avRbsCnt Tem p++;
r cXM aTr aj- >avM aTr ajTem p[ avRbsCnt Tem p -  1]  = r bs;
r cXM aTr aj- >avM aTr ajTypeM aTem p[ avRbsCnt Tem p -  1]  = M aFs;

[ ( LineFir st  ! = r cXI I f r Cf g- >get AvRbsType( r bs) )
| |  ( M aFsPss == 
r cXI I f r Dyn- >get RbsSt at e( r bs) ) ]

[ ( LineFir st  ! = r cXI I f r Cf g- >get AvRbsType( r bs) )
| |  ( M aFsPss == 
r cXI I f r Dyn- >get RbsSt at e( r bs) ) ]

i f  ( ( Li neFi rst  ! = 
rcXI I f rCf g- >get AvRbsType( rbs) )  | |  ( M aFsPss == 
rcXI I f rDyn- >get RbsSt at e( rbs) ) )

JednŠ sa o RBS pr ed VC,  do 
ķvahy kt or ej pr ipadŠ gener ovanie 
pr iebehu M A v rŠm ci pr ocedķr y 
ATAF - > vlast nost i vlaku vo 
vzĚahu k vlast nost iam  t ejt o RBS,
pr ir adenie t ejt o RBS a st av t ejt o 
RBS sķ z hĺ adiska gener ovania 
M A do VC,  do ķvahy kt or ej 
pr ipadŠ gener ovanie pr iebehu M A 
v rŠm ci pr ocedķr y ATAF 
bezpr edm et nť .

[ TRUE == r cXM aTr aj- > 
poEvalM aTr ajTem pWit hout AssignedToM aTr aj( ) ]
[ TRUE == r cXM aTr aj- > 
poEvalM aTr ajTem pWit hout AssignedToM aTr aj( ) ]

i f  ( TRUE == rcXM aTraj - > 
poEval M aTraj TempWi t hout Assi gnedToM aTraj ( ) )

Hor nŠ hr anica int er valu skut oŤnťho Ťela vlaku v prŪpade,  ěe sa
nachŠdza v m noěine RBS od RBS s LRBG  po RBS s hor nou 
hr anicou int er valu skut oŤnťho Ťela vlaku,  r esp.  po najbliěöiu RBS 
s prŪznakom  EO A m usŪ byĚ ident if ikovanŠ.

VC,  v kt or ej je lokalizovanż vlak je 
akt Ūvna vo vzĚahu k pr ocedķr e 
ATAF.

Nepr ir adenie pr vej RBS vo vlakovej cest e je nut nou podm ienkou gener ovania 
pr iebehu M A do vlakovej cest y.  Z dŰvodu,  ěe do vlakovej cest y sa negener uje 
zloěenť  M A FS/ O S,  nemŰěu byĚ pr ir adenť  ani ost at nť  RBS vo vlakovej cest e.  

co nt inu e - vyjad r uje skut oŤno sĚ Ť i sa mŠ pokr aŤov aĚ v o vy hodn ocov anŪ
RB S z dŰvo du, ěe n edoö lo k ident if ikov aniu RBS,  kto r ej v lastn osti 
ne umo ěÚujķ  do nej g ener ovaĚ  jedn oduc hż p r iebe h Fs .

Poěi adavky na ext ernť subsyst ťmy ( akť i nf ormŠci e maj ķ byĚ schopnť poskyt nķĚ) :

LO KALI ZŃCI A VLAKU
a)  PrŪst up k RBS od RBS,  v kt orej  j e LRBG  po RBS,  v kt orej  j e hornŠ hrani ca i nt erval u skut oŤnťho Ťel a vl aku.  V prŪpade,  ěe RBS,  v 
kt orej  j e hornŠ hrani ca i nt erval u skut oŤnťho Ťel a vl aku nemŠ prŪznak EO A t ak po naj bl i ěsi u nasl eduj ķcu RBS s prŪznakom EO A:
-  poŤet  RBS ( get RbsFromLrbgCnt ( ) ) ;
-  I D i - t ej  RBS ( i ndex RBS vzrastŠ v smere or i entŠci e RBS,  pr i Ťom RBS,  v kt orej  j e LRBG  mŠ i ndex [ 0] )  ( get RbsFromLrbg( _i ) ) .

ETCS I NFRAäTRUKTŕRA
a)  I nf ormŠci a Ťi  ni e j e urŤi tŠ RBS ( RBS j e i dent i f i kovanŠ svoj i m I D)  pr i radenŠ ěi adnemu vl aku ( poI sUnassi gned( _i dRbs) ) .

STATI CKŃ I NFRAäTRUKTŕRA
a)  Typ RBS ( RBS j e i dent i f i kovanŠ svoj i m I D)  ( get AvRbsType( _i dRbs) ) .

DYNAM I CKŃ I NFRAäTRUKTŕRA
a)  Hodnot u at r i bķt u avTrai nRout eTi merSt at e pre prvķ RBS vo vl akovej  cest e ( get AvTrai nRout eTi merSt at e( _i dRbs) ) .
b)  St av RBS ( RBS j e i dent i f i kovanŠ svoj i m I D)  z hĺ adi ska moěnost i  vydŠvani a M A ( get RbsSt at e( _i dRbs) ) .

f indFir st Rbs == TRUE -  kont r oluje sa akt ivit a vöet kżch 
RBS bez ohĺ adu na t o Ťi doölo k ident if ikovaniu pr vej RBS 
vo VC,  do ķvahy kt or ej pr ipadŠ gener ovanie pr iebehu M A
v rŠm ci pr ocedķr y ATAF.

#  Diagram tried 

V prŪpade,  ěe v okam ih u spu steni a proce dķry ATAF  sa vla k nen achŠdza svoj ou h ornou  hr anic ou i nterval u skuto Ťnťho Ťela  v 
prvej  RB S VC,  d o ķva hy kt orej pri padŠ gener ovani e pri ebehu MA v rŠmci procedķr y A TAF, platŪ, ěe sa n achachŠdza  v 
bezprostr edne pre dchŠdzaj ķcej  R BS v n edostatoŤn ej vzdialeno sti  pr ed VC , do ķvahu ktorej  p ri padŠ generovanie pr ie behu MA  
v rŠmci pro cedķry  A TAF a pohybuj e sa. ZŠr oveÚ pla tŪ, ěe VC , do ķvahy ktor ej  pr ip adŠ g enerov anie pr iebe hu M A v rŠmci  
proce dķry ATAF je akt Ūvna v o vzĚa hu k pr ocedķr e A TA F, tj. :
a) prv Š R BS v t ejto VC je v stave "Moěn oFs" (je postavenŠ VC ) al ebo beěŪ Ťasov aŤ t ejto VC ;
b) a s ķŤasne prvŠ R BS v t ejto VC  nie je  pr ir adenŠ ěiadnemu vl aku (n ie je do tej to  V C vygene rovan ť  M A inťmu  vl aku) .

Poradie udalostŪ v LEF:

1. xEvcoEnd()
2. xEvtp()

sIdle

xEvtpxEvtp

sDownRe alFront Init

xEvcoEnd/
poQuit();
xEvcoEnd/
poQuit();

xEvt pxEvt p

[else]/
poQuit();
[else]/
poQuit(); [TR UE == poATAFC ondI nTRFulfilled()]

[else]

[TR UE == poATAFC ondI nTRFulfilled()]

[else]

[TRUE == avNewPrRcvd]

[TRUE == rcXIIfrDyn->poIsRbsInTrainRoute(avFirstRbsInTrainRoute,rcXIObuTrainLocQuery->getAvDownRealFrontRbs())]/
poGenFsMaTrajUnderTrainAndExtendFsMaTrajToNextRbs();
poQuit();

[els e]/
poSendSpecial Pack et58() ;
avNewP rR cvd = FALSE;

[TRUE == avNewPrRcvd]

[TRUE == rcXIIfrDyn->poIsRbsInTrainRoute(avFirstRbsInTrainRoute,rcXIObuTrainLocQuery->getAvDownRealFrontRbs())]/
poGenFsMaTrajUnderTrainAndExtendFsMaTrajToNextRbs();
poQuit();

[els e]/
poSendSpecial Pack et58() ;
avNewP rR cvd = FALSE;

[TRUE == poIsDownRealFrontInTrainRouteFirstRbs()]/
poGenFsMaTrajUnderTrainAndExtendFsMaTrajToNextRbs();
poQuitWithoutPrParams();

[else]/
poSendSpecialPacket58();
avNewPrRcvd = FALSE;

[TRUE == poIsUpRealFrontInTrainRouteFirstRbs()]

[TRUE == poIsDownRealFrontInTrainRouteFirstRbs()]/
poGenFsMaTrajUnderTrainAndExtendFsMaTrajToNextRbs();
poQuitWithoutPrParams();

[else]/
poSendSpecialPacket58();
avNewPrRcvd = FALSE;

[TRUE == poIsUpRealFrontInTrainRouteFirstRbs()]

[else]/
avLastRbsInFrontOfTrainRoute = 
rcXIObuTrainLocQuery->getAvUpRealFrontRbs(); sUpRealFrontInit

xEvcoEnd/
poQuitWithoutPrParams();

[else]/
avLastRbsInFrontOfTrainRoute = 
rcXIObuTrainLocQuery->getAvUpRealFrontRbs();

xEvcoEnd/
poQuitWithoutPrParams();

xEvtpxEvtp

[TR UE == 
rcX IIfrD yn->poIs RbsI nTr ain Rout e(avFir stRbs InTr ain Rout e,rcX IObuTrainLocQuery->ge tAvUp Real FrontR bs( )) ]

[else]/
poQuitWith outPr Params();

[TR UE == 
rcX IIfrD yn->poIs RbsI nTr ain Rout e(avFir stRbs InTr ain Rout e,rcX IObuTrainLocQuery->ge tAvUp Real FrontR bs( )) ]

[else]/
poQuitWith outPr Params();

[else]

[TRUE == poATAFCondInFrontOfTRFulfilled()]

[else]/
poQuitWithoutPrParams();[else]

[TRUE == poATAFCondInFrontOfTRFulfilled()]

[else]/
poQuitWithoutPrParams();

[TRUE == poIsATAFTrainRouteActive()]

[TRUE == rcXIIfrDyn->poIsRbsInTrainRoute(avFirstRbsInTrainRoute,rcXIObuTrainLocQuery->getAvDownRealFrontRbs())]/
poGenFsMaTrajUnderTrainAndExtendFsMaTrajToNextRbs();
poQuitWithoutPrParams();

[else]/
poSendSpecialPacket58();
avNewPrRcvd = FALSE;

[TRUE == poIsATAFTrainRouteActive()]

[TRUE == rcXIIfrDyn->poIsRbsInTrainRoute(avFirstRbsInTrainRoute,rcXIObuTrainLocQuery->getAvDownRealFrontRbs())]/
poGenFsMaTrajUnderTrainAndExtendFsMaTrajToNextRbs();
poQuitWithoutPrParams();

[else]/
poSendSpecialPacket58();
avNewPrRcvd = FALSE;

V prŪpade, ěe v okamihu spustenia procedķry ATAF sa 
vlak nachŠdza svojou hornou hranicou intervalu 
skutoŤnťho Ťela v prvej RBS VC, do ķvahy ktorej 
pripadŠ generovanie priebehu MA v rŠmci procedķry 
ATAF, je zaruŤenť  (maTrajGenMngr) a nemusŪ sa to teda 
v tomto momente v rŠmci procedķry ATAF 
vyhodnocovaĚ, ěe tŠto VC je aktŪvna vo vzĚahu k 
procedķre ATAF, tj.:
a) beěŪ ŤasovaŤ tejto VC;
b) a sķŤasne vlastnosti (stav, priradenie) vöetkżch RBS 
v tejto VC umoěÚuje do tejto VC generovaĚ jednoduchż 
priebeh Fs. 

DOPLNIć:
do poATAFCondInFrontOfTRFulfilled(), a 
do poATAFCondInTRFulfilled() doplniĚ 
všzbu na vżluku ETCS.

Nástroje analytického modelování 
#  Vývojový diagram 

#  Stavový diagram 



#   První návrh I/O – leporelo 4x A3 
#   Návrh jádra 2oo3 ze stavebnice JAZZ Kit 
#   Výkres v programu OrCAD 
#   Studie realizovatelnosti 
#   Úprava schéma a úpravy 
#   Návrh DPS 
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Možnosti uplatnění 

! Analytik 
! Programátor 

"  Bezpečný SW 
"  Podpora 
"  Diagnostika 
"  Tester 
"  Low Level SW 
"  … 

! Návrh HW 
"  Bezpečný HW 
"  Procesorový 

analytik 
"  Tester 
"  Specialista EMC 
"  … 

! TECHNIK 

25 



26 

Ing. Antonín Diviš 
divis.antonin@azd.cz 
 
AŽD Praha s.r.o.  

Děkuji za pozornost 


