Inercialni a neinercialni soustavy

Obecné vztahy mezi dvéma soustavami
S' se pohybuje viici S rychlosti  # (unasiva rychlost)
d7)_- (d7')_(d'F")

; Z A3iva 2>
(a;g—t)zu unasiva rychlost soustavy S'  v=v'+u
dv)_z W) _3 d7)_ . .

= —_— 4 - = a:a!+a

dt a ” a ” i u

Platnost Newtonovych zakoni

u=konst.
rovnomeérny ptimocary pohyb vV=7V'+# — 1. NZ platiiv S' — soustava S' je inercialni (inercie
= setrvacnost)

ma'=ma=F=F' — 2.NZ plati také v S', poh. Rce je stejna ve viech inerc. Soustavach

Invariance pohybové rovnice
pohybové rovnice jsou invariantni vici Galileové transformaci

Galileova transformace
rovnomerny piimocary pohyb
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Setrvacné sily pri translaci (posuvny pohyb) a rotaci
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nerovnomeérny kiivocary pohyb i # konst. (d—t) =a,#0
Zakon setrvacnosti tedy v S' neplati — S' je neinercialni soustava

F=—ma, ma'=F'+F+F
setrvatna sila ~ pohybova rce v neinercidlni soustave
Pohyb. rce jiz neni invariantni.
Konst. velikost, proménlivy smér
u=konst F,=—md,=—mdXDOXF odstiedivé sila
nerovnomerny kiivocary
T£konst. F.=—md. =—m du 7  Eulerova setrvacna sila
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nerovnomérné zrychleny ptimocary pohyb

u#konst.  T=konst
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F=—md,=—m 7l jedna se o Eulerovu setrva¢nou silu
Rotace

=7"' soustavy jsou totozné
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ma=ma—mexX7F —mdX(OXF)-2mOXy ' =F+F +F,+F,=F'
F\=F =—méX7F  Eulerova (setrvatna) sila
F,=F =—m®OX(WX7) odstfediva sila

F,=F.=-2m®XxV' Coriolisova sila
tato sila se objevuje pouze v pripadé vlastniho pohybu hmotného bodu v neinercialni soustave
rychlosti, ktera neni rovnobézna s osou rotace.
Z divodu relativné malé velikosti Coriolisovu silu na povrchu Zemé v béZném Zivoté ptimo
nepociutjeme, presto je to veli¢ina dobie méfitelnd a za ur€itych okolnosti mize mit v néjaké
technické aplikaci vyrazny vliv.
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