Aplikace impulsovych vét

Obecny pohyb soustavy hmotnych bodi

translace — 1. impulsova véta

rotace — 2. impulsova véta

Transformace 2. impulsové véty do téiiét’ové soufadné soustavy
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2. 1mpuls0va véta v tézist'ové soustave
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Vztah rotace a translace

2%

= E Vv ey
=M"' v té€ZiSt'ové soustave

Izolovana soustava
-nepusobi zadna vnéjsi sila
P=konst. zakon zachovani hybnosti
B=konst. zakon zachovani momentu hybnosti
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P,=konst.  zakon zachovani setrvatnosti (t&Zistg)

Podminky rovnovahy
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F = Z F,= Rovnovaha znammena nejen rovnovahu vnéjsich sil, ale 1 rovnovahu jejich

Ekvivalentni soustava sil — téZiSté jako piisobisté tihy
Vnéjsi sily nahrazeny jinym souborem sil, ktery ma na téleso stejny pohybovy tcinek.
N

> 7, XG,=0  t&7isté jako ,.bod rovnovahy* gravitatnich sil
M=dxF moment dvojice sil
Posunuti sily

F F Musime pfipojit dvojici sil se stejnym momentem,
jako méla ptivodni sila vzhledem k tomuto novému

dﬂ bodu.
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